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CCl

INTELIGENTNY
ROBOT SPRZATAJACY

Zamiatanie, szorowanie, odkurzanie i mopowanie?
Wszystko to znajdziesz w robocie CCI.
Jedno urzadzenie z tatwoscia zaspokoi wszystkie

potrzeby zwigzane z utrzymaniem czystosci.
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ODKURZANIE

ZAMIATANIE

SZOROWANIE
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NIEZALEZNE DODAWANIE
| ODPROWADZANIE WODY

ZAPOMNIJ O CIAGLYM WYMIENIANIU WODY W
ODKURZACZU!

Dzieki dwom niezaleznym zbiornikom na czystg

I brudng wode (kazdy o pojemnosci 151) robot CCI
mMoze pracowac nieprzerwanie przez dtugi czas
czyszczac nawet do 1000 mkw powierzchni na
godzine!
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PUDU SLAM

SKANOWANIE PRZESTRZENI

CCl1 jest wyposazony w technologie mapowania PUDU
SLAM. Samo jego mapowanie odbywa sie bezposrednio na
robocie, co wiecej, urzagdzenie samo podpowiada kolejne
kroki mapowania, zatem nawet osoba z niewielkim
doswiadczeniem w pracy z takimi urzadzeniami bez
problemu poradzi sobie ze stworzeniem nowej mapy, jej
edycjg czy dodawaniem kolejnych zadan.

Czas reakcji robota wynosi do 0,5 s, zatem nawet, jezeli w
obiekcie jest spory ruch, to jest to w petni bezpieczne
rozwigzanie.
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AUTOMATYCZNE
tADOWANIE

Nie musisz pamietac o
tym, zeby tadowac robota,
zadba o to sam!

STACJA DOKUJACA

Przy niskim stanie baterii,
robot CC1 samodzielnie
skieruje sie do stacji
dokujgco-tadujacej, a po
natadowaniu bedzie
kontynuowat sprzatanie w
tym samym miejscu, z
ktorego odjechat.
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PELNA KONTROLA | AUTOMATYZACJA
DZIEKI APLIKACIJI PUDU LINK

TWORZ HARMONOGRAM

SPRAWDZAJ STAN I KONTROLUJ I
SPRZATANIA

WODY | ZANIECZYSZCZEN POSTEP CZYSZCZENIA

wil T -

* PUDU CC1 No.1

* PUDU CC1 No.1

15 33,723 50 45
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s CODZIENNE RAPORTY CZYSZCZENIA

* PUDU CC1 No.1
33,723

* PUDU CC1 No.1 Daily Cleaning Area

Daily Cleaning Area

Propartion of cleaning area : Key Cleaning Area
by each robot ’

33,723m




WBUDOWANY UCHWYT

ULATWIAJACY MANUALNE
PROWADZENIE
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RETAIL | GALERIE HOTELE | SALE
HANDLOWE KONFERENCYJNE

GDZIE SPRAWDZA
SIE CC1?

Wszedzie tam, gdzie potrzebne
jest regularne sprzatanie!

FABRYKI | DUZE RESTAURACIJE |
LOGISTYKA SALE BANKIETOWE
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BUDOWA ROBOTA

: : Uchwyt
Przycisk awaryjny

Kamera z widokiem z gory

o

Ekran dodtykowy

Wskaznik skretu
RGBD

Uzupetnianie wody
Lidar potprzewodnikowy

Radar ultradzwickowy —y

Gtowny Lidar
RGCBD

Odprowadzanie wody

Szczotki rolkowe
Szczotka boczna

Sciggaczka
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SPECYFIKACJA

Wymiar maszyny

Metoda poruszania sie

663*568*682mMm

Zbiornik na czysta wode 15L
Zbiornik na brudng wode 151

Pozycjonowanie wizualne + laserowe




@jﬁ positive

\Jt° machines




@jﬁ positive
' Jk° machines

NAJBARDZIEJ
ZAAWANSOWANY
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POZNAJINNE
ROZWIAZANIA NA

WWW.POSITIVEMACHINES.PL
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